
Wdrożenie w dźwigach hydraulicznych

4 Instrukcja UCM

2.2 Ogólny opis działania

W prawej części schematu przedstawiono układ bezpieczeństwa, gwarantujący pewne mostkowanie kontaktów
drzwi kabinowych i szybowych w strefie drzwiowej przy pomocy dwóch niezależnych łączników strefy drzwiowej.
Odwrotnie gwarantuje on odłączenie dalej załączonych komponentów napędu jak również elementu wykonawczego 
UCM-Aktor przy opuszczaniu strefy drzwiowej z otwartymi drzwiami kabinowymi.

 

2.3 Wymagania dotyczące elementu wykonawczego (Aktor)

2.4 

Oznaczenie Czas detekcji
Obwód bezpieczeństwa FST-2 / FST-2s AEB 004 10 ms
Obwód bezpieczeństwa FST-2XT elektr./mech. obwód, dlatego nie jest 

konieczne AEB schematu z pieczęcią
G558

10 ms

Styczniki hamulca / zaworu Siemens 3RTxxx 12 ms
Kontaktron strefy drzwiowej BN32r

Czas przełączenia 0,3 - 1,5 ms
Powtarzalność + / - 0,25 mm

Dane techniczne i czasy detekcji

Aby utrzymać dopuszczalną całkowitą drogę zatrzymania w przypadku wystąpienia UCM-Fall można ograniczyć 
wielkość strefy drzwiowej zależnie od dźwigu. W tym celu przed uruchomieniem dźwigu dokonuje się obliczenia 
wielkości teoretycznej maksymalnej strefy drzwiowej. W tym celu muszą być znane teoretyczne maksymalne czasy
zadziałania/reakcji sensorów,sterowania i elementu wykonawczego jak i maksymalne możliwe przyspieszenie.
Ta wartość zostania wpisana do menu sterowania przy uruchomieniu i w trakcie automatycznej jazdy szkolnej 
zapisana we wszystkich przystankach.

Podczas sprawdzenia dźwigu w trakcie odbioru można aktywować w menu UCM-A3-Test, który symuluje zgodnie
z przedstawionym schematem blokowym przypadek UCM przy zamkniętych drzwiach kabinowych i szybowych.

Oprogramowanie sterownika rozpoznaje ten przypadek UCM (opuszczenie strefy drzwiowej z otwartym obwodem drzwi). 
Układ zostanie zamknięty z komunikatem „LSU-UCM-Fall” Powrót do normalnej pracy może nastąpić przez usunięcie
meldunku błędu ze menu sterownika (konieczny jest przeszkolony personel). 

Jeżeli zasilanie napięciem elementu wykonawczego odbywa się bezpośrednio przez obwód bezpieczeństwa, wówczas
nie jest konieczne reduntantne wysterowanie elementu wykonawczego (230V-zawór odcinający). Jeżeli element wykonawczy 
wymaga innego napięcia niż obwodu bezpieczeństwa (np. 400VAC albo 24VDC), wówczas konieczne jest reduntantne
wysterowanie z kontrolą zablokowania zaworu odcinającego (redundancja zaworu odcinającego 24V)
patrz EN81-1/2:1998 + A3:2009 punkt 9.13.3.

Jeżeli element wykonawczy podczas normalnej pracy dźwigu nie wykonuje żadnych innych funkcji i jest przeznaczony
jedynie tylko do zatrzymania w przypadku UCM wówczas nie ma konieczności nadzorowania działania elementu 
wykonawczego (np. zaworu odcinającego). Jeżeli element wykonawczy także podczas normalnej
pracy dźwigu ma inne zadania/realizuje inne funkcje wtedy otwarcie i zamknięcie elementu wykonawczego musi być 
nadzorowane przezprzewidziane do tego łączniki elementu wykonawczego i oprogramowanie sterowania oraz
regulacji (Samokontrola / np. redundancja zaworu odcinającego) 


